
FTOP 501 H 

H ı z l ı  G e ç i ş
T u r n i k e l e r i

Ç a l ı ş m a
Ç i f t  y ö n l ü  k o n t r o l l ü  v e y a  s e r b e s t  g i r i ş
ç ı k ı ş .

K a s a
A I S I  3 0 4  k a l i t e  p a s l a n m a z  ç e l i k .
O p s i y o n e l :  S i y a h  p a s l a n m a z .

K a n a t
H e r  i k i  y ö n d e  a ç ı l a b i l e n  1 0  m m  t e m p e r l i
c a m .  O p s i y o n e l :  F ü m e  c a m .
 
Ü s t  T a b l a
1 O  m m  s i y a h  t e m p e r l i  c a m .

F o n k s i y o n l a r
M i k r o p r o s e s ö r  k o n t r o l  i l e  i k i  y ö n l ü
ç a l ı ş m a  v e  b i r  k i ş i n i n  g e ç i ş i n e  i z i n
v e r m e .  E l e k t r o n i k  g e ç i ş  h a f ı z a  ö z e l l i ğ i
i l e  b i r  g e ç i ş  t a m a m l a n m a d a n  g e l e n  d i ğ e r
s i n y a l l e r i  h a f ı z a y a  a l ı r  v e  k a n a t l a r ı
k a p a t m a d a n  g e ç i ş e  i z i n  v e r i r .
O p s i y o n e l :  2  x  R S 2 3 2  v e  1  x  R S  4 8 5
h a b e r l e ş m e  p o r t u .

M e k a n i z m a
K a n a t  h a r e k e t l e r i  s e r v o  m o t o r  i l e  k o n t r o l
e d i l m e k t e d i r .  1 6  b i t  M i c r o c o n t r o l l e r  v e
e n c o d e r  d e s t e ğ i  i l e  h a s s a s  m o t o r
h a r e k e t i  v e  y e t k i s i z  g e ç i ş l e r d e  m o t o r  i l e
k i l i t l e m e .

A l g ı l a m a  S e n s ö r l e r i
H e r  t u r n i k e d e  1 4  a d e t  k a r ş ı l ı k l ı  s e n s ö r .

A c i l  D u r u m  M o d u
Y a n g ı n  i h b a r  s i s t e m i n d e n  g e l e n  s i n y a l
i l e  t u r n i k e  a c i l  m o d  k o n u m u n a  g e ç e r  v e
b e l i r l e n e n  y ö n d e  k a n a t l a r  a ç ı l ı r .

G ü v e n l i k  S e v i y e  A y a r ı
M ü ş t e r i  i s t e ğ i n e  g ö r e  t a n ı m l a n a b i l e n  4
a d e t  g ü v e n l i k  s e v i y e s i  a y a r ı  i l e  k a ç a k ,
t e r s t e n  v e  y e t k i s i z  h e r  t ü r l ü  g e ç i ş
a l g ı l a n a r a k  s e s l i  /  g i z l i  u y a r ı  v e r i r .

İ n d i k a t ö r
Ü s t  t a b l a  ç e v r e s i n d e  l e d l i  a y d ı n l a t m a  v e
g e ç i ş  l e d l e r i .

F l y t e k  L t d .  Ş t i
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Çalışma Voltajı 100-230 VAC. 47-60 Hz

Güç Tüketimi Geçişlerde 20W, beklemede 8W
(2 kanat için).

Çalışma Sıcaklığı 0° / +55°

Geçiş Hızı ~60 kisi / dakika.

Kanat Hızı 1 sn. (Açma - Kapama)

Geçiş Aralığı 90 cm

Ağırlık ~112 kg (Tekli kanat)

Güvenlik Seviyesi Caydırıcı.

Kullanım Alanları İç ortam kullanımlarına uygundur.

Aksesuarlar

Kanat üzeri logo kazıma. Sticker.
Uzaktan kumanda ünitesi.

Paslanmaz çelik okuyucu aparatı.
Sayaç. 2’li buton kontrol ünitesi.
Paslanmaz çelik okuyucu ayağı.
Paslanmaz çelik alt tabla (plate).
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T e k n i k  Ö z e l l i k l e r


